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1. Prasentation

Der Heizungsaktor dient zur Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fir Heizanlagen oder
Kihldecken. Er verfligt Gber 6 elektronische Ausgéange, die in Abhangigkeit von KNX-Telegrammen
Stellantriebe geréduschlos ansteuern kénnen.

Dabei kdnnen bis zu 4 elektrothermische Stellantriebe (z. B. Fabrikate Heimeier 1835, Sauter MTX 116F200,
Mohlenhoff AA 2001-00-1) je Ausgang angeschlossen werden.

Die Ausgange werden entweder schaltend oder mit einem PWM-Signal in Abhangigkeit der eingestellten
StellgréRe (1 Bit oder 8 Bit) angesteuert.

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast bzw. ein Kurzschluss an einem Ausgang bzw. an mehreren
Ausgéngen zu erkennen. In diesem Fall werden die kurzgeschlossenen Ausgange nach einer
Identifizierungszeit dauerhaft deaktiviert und es ist moglich, parameterabhéngig eine Uberlastmeldung auf
den Bus zu senden.

Auch ein Netzspannungsausfall kann auf den Bus gemeldet werden.

Uber ein Objekt kann zwischen Sommer- oder Winterbetrieb umgeschaltet werden. Zuséatzlich kann ein
Festsitzschutz aller Antriebe und eine zyklische Uberwachung der StellgréRen durchgefiihrt werden. Bleiben
bei zyklischer Uberwachung StellgroRentelegramme aus, wird fiir den betroffenen Ausgang ein Notbetrieb
aktiviert, wobei abhangig von Sommer- und Winterbetrieb eine parametrierbare Stellgré3e eingestellt wird.
Der Notbetrieb kann auch bei Busspannungsausfall bzw. —wiederkehr aktiviert werden.

Es ist moglich, Gber ein Objekt separat je Ausgang eine Zwangsstellung zu aktivieren. Dabei wird ein
parametrierbarer Stellgré3enwert, unterschiedlich bei Sommer- und Winterbetrieb, an dem betroffenen
Ausgang eingestellt. Die Zwangsstellung kann auch bei Busspannungsausfall bzw. —wiederkehr aktiviert
werden.

Bereits im unprogrammierten Zustand stellt der Aktor eine Pulsweitenmodulation mit eine Stellgré3e von 50 %
und einer Zykluszeit von 15 Minuten ein. Somit lasst sich der Aktor auch ohne Busspannung auf Funktion
testen.
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2. Technische Daten

Schutzart:

Priafzeichen:
Betriebstemperaturbereich:
Lager-/ Transporttemperatur:
Einbaulage:

Abmessungen:
(BxHXT)

Befestigungsart:
Versorgung KNX
Spannung:
Leistungsaufnahme:
Anschluss:
Versorgung extern
Spannung:
Verlustleistung:

Anschluss:

Verhalten bei Spannungsausfall
Nur Busspannung:

Nur Netzspannung:

Bus- und Netzspannung:
Verhalten beim Wiedereinschalten

Nur Busspannung:

Nur Netzspannung:

Bus- und Netzspannung:

Eingang:
Ausgang:
Anzahl:
Schaltertyp:
Nennspannung:

Nennstrom:

Einschaltstrom:

Mindestlast:

Anzahl anschliel3bare Lasten:

IP 20

KNX

-5 °C bis +45 °C

-25 °C bis +75 °C (Lagerung Uber +45 °C reduziert die Lebensdauer)
beliebig

4TE
72 x 90 x 64 mm

Aufschnappen auf Hutschiene

24V DC (+6 V/-4V)
typ. 125 mW
KNX Anschluss- und Abzweigklemme

230-240 VAC +/- 10 % 50/60 Hz

ca. 2 W ohne Verlustleistung der Stellantriebe (Die Leistungsaufnahme
des Gerdats ist abhéngig von der Art und Anzahl der angeschlossenen
Stellantriebe!)

Schraubklemmen: 0,2 — 4 mm?2
2x0,2-25 mm?2
0,75-4 mm?2
0,5-2,5 mm?2

eindrahtig

eindréahtig

feindrahtig ohne Aderendhiilse
feindrahtig mit Aderendhilse

softwareabhéngig
(vgl. "Verhalten bei Busspannungsausfall / Busspannungswiederkehr"”,
Seite 22)

Alle Ausgénge deaktiviert (Ausgange hochohmig).
Buskommunikation findet statt! Empfangene Stellgré3en werden
nachgefihrt.

Alle Ausgéange deaktiviert (Ausgadnge hochohmig).

softwareabhéngig
(vgl. "Verhalten bei Busspannungsausfall / Busspannungswiederkehr",
Seite 22)

Bei Netzspannungswiederkehr ohne Busspannung stellt der Aktor alle
Ausgange auf eine PWM von 50 % ein. Auch, wenn nach der ersten
Inbetriebnahme zwar Busspannung anliegt, der Aktor jedoch noch
unprogrammiert ist, wird eine PWM von 50 % (15 Minuten Zykluszeit)
eingestellt.

Bei programmiertem Aktor:
Bei unprogrammiertem Aktor:

softwareabhéngig
PWM 50 % (15 Minuten Zykluszeit)

6
Triac

230-240 V AC +/- 10 % 50/ 60 Hz (abhéangig von der Netzeingangs-
Spannung)

50 mA ohmsch je Ausgang

max. 1,5 A kurzzeitig

1 Stellantrieb (2 W)

max. 4 Stellantriebe (auch verschiedene Hersteller) je Ausgang

TYF646T
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Anschluss: Schraubklemmen: 0,2 - 4 mm?2  eindrahtig
2x0,2-2,5mm2 eindrahtig
0,75-4 mm?2  feindrahtig ohne Aderendhilse
0,5-25 mm?2  feindrahtig mit Aderendhilse
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3. Sicherheitshinweise

Bemerkungen zur Hardware

B Keine kapazitiven oder induktive Lasten anschlieRRen!

B Ausgeschaltete Ausgange sind nicht galvanisch vom Netz getrennt und deshalb nicht
zum Freischalten geeignet! Beim Anschluss der Stellantriebe ist das Gerat vom Netz zu
trennen!

B Die "N"-Klemmen der Ausgange Al — A6 sind ausschlie3lich zum Anschluss der
Stellantriebe geeignet und erlauben nicht das Durchschleifen zu weiteren Geréaten! Ein
durchschleifen kann Schaden am Gerét hervorrufen!

Anschlussbild und Bedienelemente:

Ventilhersteller:
H: Heimeier

S: Sauter

M: Méhlenhof

Netzanschluss

?rh

N

A2 X® X® X@ Aol | __— Ausgange A1 — AB

O-

Programmier-LED,

s
AB X@ X@ i@ C Programmiertaste

KNX Bus

Hinweis:
Die Ausgénge schalten nie gleichzeitig, sondern immer 0,5 s zeitversetzt zueinander, damit im Einschaltmoment keine
Uberlasterkennung anspricht (Einschaltstrom zu grof3).

Je Ausgang kodnnen bis zu vier Stellventile unterschiedlicher Hersteller (z. B. Heimeier, Sauter, Mohlenhoff) beliebig
kombiniert angeschlossen werden, wobei die Ventile unterschiedliche Lastcharakteristiken besitzen kénnen.

Damit im Einschaltmoment aller Ausgange einer Ausgangsgruppe auch nach 0,5 s zeitversetztem Schalten kein zu groRRer
Summeneinschaltstrom (vgl. "Kurzschluss / Uberlast" — "Priifzyklus / Summeniiberlast" auf Seite 14")

—u. U. hervorgerufen durch eine bestimmte Kombination der eingesetzten Lastarten in einem Ausgangskanal — die
Uberlasterkennung aktiviert, sollten die angeschlossenen Lasten in einer Ausgangsgruppe je Ausgang gleich gemischt
werden.

Beispiel :
Ausgang 1: 2 x Heimeier, 1 x Sauter, 1 x Mdhlenhoff Ausgang 4: 3 x Sauter, 1 x M6hlenhoff
Ausgang 2: 2 x Heimeier, 1 x Sauter, 1 x Mdhlenhoff Ausgang 5: 3 x Sauter, 1 x M6hlenhoff
Ausgang 3: 2 x Heimeier, 1 x Sauter, 1 x M6hlenhoff Ausgang 6: 3 x Sauter, 1 x Mohlenhoff

TYF646T 6 6T8094-01a
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Applikation: Schalten PWM 206701
Lauffahig ab Maskenversion: 1.2
Anzahl der Adressen (max): 29 dynamische Ja [ Nein O
Tabellenverwaltung
Anzahl der Zuordnungen (max): 29 maximale Tabellenlénge 58
Kommunikationsobjekte: 29
StellgréR3en:
Objekt Funktion Name Typ Flag
Od 0-5 StellgréRe Ausgang 1 - 6 1Bit** |K, S, (L)*
Od 0-5 StellgroRe Ausgang 1 - 6 1 Byte *** |K, S, (L) *
Status StellgréRen:
Objekt Funktion Name Typ Flag
O | 6-11 |[Status StellgroRe Ausgang 1-6 1Bit** |K, U, (L)
*%
- tatus StellgroRe usgang 1 - it ,
[ 6-11 |s StellgroR Ausgang 1 - 6 1Bit** K, L*
O] 6-11 |Status StellgroRe Ausgang 1 - 6 1 Byte *** |K, U, (L)
*%
- tatus StellgroRe usgang 1 - e ,
[ 6-11 |s StellgroR Ausgang 1 - 6 1 Byte *** |K, L **
Weitere Funktionen:
Objekt Funktion Name Typ Flag
- wangsstellung usgang 1 - it , S,
12-17 |Z I A 1-6 1Bi K, S, (L)*
O | 18-23 |Uberlast/Kurzschluss Ausgang 1-6 1 Bit K, U, (L) *
Ol 24 Alarmmeldung Netzausfall 1 Bit K, U, L) *
O]l 25 Status Ventile Alle Ventile geschlossen 1 Bit K, U, (L) *
Ol 26 Alarmmeldung zyklische Uberwachung StellgréRen 1 Bit K, U, (L) *
O 27 Umschaltung Sommer / Winter 1 Bit K, S, (L)*
0| 28 Ruckmeldung StellgroRen groRter StellgroRenwert 1 Byte K, U, (L)*
TYF646T 7 6T8094-01a
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*-

: Bei denen mit (L) gekennzeichneten Objekten kann der aktuelle Objektstatus ausgelesen werden
(L-Flag setzen!).
**: In Abhangigkeit des allgemeinen Parameters "Status der Ventilstellung senden” wird bei einer Anderung der

StellgroRe deren Status automatisch gesendet (U-Flag gesetzt) oder nur bei Leseanforderung als Antwort auf das
Lesetelegramm Ubertragen (L-Flag gesetzt).

ek Die Objektgrof3e (1 Bit oder 1 Byte) der Stellgré3enobjekte und der Status-StellgréRenobjekte sind abhéngig vom
Parameter "Art der StellgroRe" je Ausgang.

TYF646T 8 6T8094-01a
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4. Objektbeschreibung

0-5 StellgréRe: 1 Bit Objekt zum Empfang von StellgréRentelegrammen (EIN, AUS)
0-5 Stellgrofie: 1 Byte Objekt zum Empfang von Stellgréentelegrammen (0 — 255)
6-11 Status 1 Bit Objekt zum Aussenden bzw. Auslesen von Status-Telegrammen
StellgréRe: zur Stellgrof3e (EIN, AUS)

6-11 Status 1 Byte Objekt zum Aussenden bzw. Auslesen von Status-Telegrammen
StellgrofRe: zur Stellgrof3e (0 — 255)

12 - 17 Zwangsstellung: 1 Bit Objekt zur Zwangssteuerung parametrierbarer Ausgange
("1" = Zwangsstellung aktiv / "0" = Zwangsstellung inaktiv).

18 - 23 Uberlast / 1 Bit Objekt zur Uberlast- bzw. Kurzschlussmeldung eines Ausgangs auf den Bus.
Kurzschluss: Das Objekt bleibt solange aktiv (Polaritét parametrierbar), bis die Uberlast bzw.
der Kurzschluss beseitigt wurde.
Zum Riicksetzen der Uberlast- bzw. Kurzschlussmeldung ist das Gerat vom Netz
zu trennen. Erst, wenn wieder Netzspannung zugeschaltet wird, setzt sich die
Uberlast-/Kurzschlussmeldung zuriick.

24 Alarmmeldung: 1 Bit Objekt zur Meldung eines Netzspannungsausfalls auf den Bus (Polaritét
parametrierbar).

25 Status Ventile: 1 Bit Objekt zur Anzeige, dass alle Stellgro3en "AUS" bzw. "0" und somit alle
Ventile geschlossen sind (Polaritat parametrierbar).

26 Alarmmeldung: 1 Bit Objekt zur Meldung, dass StellgréRen parametrierbarer Ausgange innerhalb

der Uberwachungszeit ausgeblieben sind und der Notbetrieb zu den betroffenen
Ausgéngen aktiviert wurde (Polaritat parametrierbar).

27 Umschaltung: 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen Sommer- und Winterbetrieb
(Polaritat parametrierbar).
28 Rickmeldung 1 Byte Objekt zur Riickmeldung der grof3ten im Aktor abgelegten 1 Byte-Stellgrol3e
Stellgrélzen eines Ausgangs.

5. Funktionsumfang Software

B 6 voneinander unabhéngige Ausgénge, die wahlweise durch eine 1 Bit oder durch eine 1 Byte grof3e StellgroRe
angesteuert werden kdnnen.

B Bei 1 Byte grofRer StellgréRe werden die Ausgéange durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert. Dabei ist
allgemein die Zykluszeit der Ausgangssignale parametrierbar.

Statusriickmeldung (1 Bit bzw. 1 Byte) jedes Ausgangs automatisch oder auf Leseanforderung moglich.

Ventilansteuerung (spannungslos getffnet / geschlossen) je Ausgang parametrierbar.

Sommer- oder Winterbetrieb Uber ein Objekt wéahlbar (Polaritét parametrierbar).

Zyklische Uberwachung der StellgroRe jedes Ausgangs unter Beriicksichtigung einer allgemein parametrierbaren

Uberwachungszeit aller Ausgange einstellbar. Bleibt ein StellgroBentelegramm innerhalb der festgelegten

Uberwachungszeit aus, wechselt der betroffene Ausgang in den Notbetrieb und es wird tber ein Objekt eine

Alarmmeldung auf den Bus Ubertragen (Polaritat parametrierbar).

B Jeder Ausgang kann in eine Zwangsposition (Zwangsstellung) verriegelt werden. Dabei kénnen fiir Sommer- und
Winterbetrieb verschiedene Werte parametriert werden.

B Verhalten bei Busspannungswiederkehr und —ausfall fir jeden Ausgang separat parametrierbar.
Einstellmdglichkeiten: "Ventil schlie3t", "Ventil 6ffnet”, "Zwangsstellung", "Notbetrieb", "keine Reaktion" (nur bei
Busspannungsausfall).

B Uberlast bzw. Kurzschlussmeldung iiber ein Objekt separat fiir jeden Ausgang einstellbar (Polaritéat parametrierbar).

B Netzausfallmeldung uber ein Objekt mdglich (Polaritat parametrierbar).

B Wenn die StellgréRen aller Ventile "AUS" oder "0" sind, kann eine "Sammelmeldung" Gber ein Objekt (Polaritat
parametrierbar) ausgesendet werden. Somit wird gemeldet, dass alle Ventile geschlossen sind.

B Die grof3te im Aktor abgelegte 1 Byte-StellgréRe eines Ausgangs kann Uber ein separates Objekt auf den Bus gesendet

werden.

TYF646T 9 6T8094-01a
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6. Ansteuerung der Ausgange / Pulsweitenmodulation (PWM)

Alle Ausgénge kénnen unabhéngig voneinander wahlweise durch ein 1 Bit-Telegramm (schaltend) oder durch ein 1 Byte-
Telegramm (stetig) angesteuert werden. Diese Telegramme kdnnen in beiden Fallen beispielsweise durch einen KNX-
Raumtemperaturregler an den Aktor Gbermittelt werden. Dabei ermittelt der Regler die Raumtemperatur und generiert
anhand eines Regelalgorithmus die StellgréRentelegramme.

Es ist zu beachten, dass der Aktor selbst keine Temperaturregelung durchfuhrt!

6.1 StellgroRRe 1 Bit (schaltend)

Im Normalbetrieb wird bei 1 Bit groRer StellgréRe das uUber das Objekt "Ausgang X" empfangene Schalttelegramm direkt
an den entsprechenden Ausgang des Aktors unter Berticksichtigung des Parameters "Wirksinn der Kombination
Ventil/Stellantrieb" weitergeleitet.

B Somit wird bei einem empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil vollstandig gedffnet (Ausgang bestromt bei " Wirksinn
der Kombination Ventil/Stellantrieb = "stromlos geschlossen" / Ausgang nicht bestromt bei " Wirksinn der Kombination
Ventil/Stellantrieb = "stromlos offen").

B Das Ventil wird vollstandig geschlossen, wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird (Ausgang nicht bestromt bei
Wirksinn der Kombination Ventil/Stellantrieb = "stromlos geschlossen" / Ausgang bestromt bei " Wirksinn der
Kombination Ventil/Stellantrieb = "stromlos offen").

Bei einer aktiven Zwangsstellung, bei einem aktiven Notbetrieb bzw. bei Busspannungsausfall / -wiederkehr kann auch bei
1 Bit groRRer Stellgrofie ein stetiger Sollwert (0 % bis 100 % in 10 %-Schritten) parametriert und aktiviert werden. In diesem
Fall wird der Sollwert durch eine Pulsweitenmodulation unter Beriicksichtigung des Parameters "Zykluszeit" am
betroffenen Ausgang eingestellt (vgl. "StellgroRe 1 Byte").

6.2 StellgrofRe 1 Byte (stetig)

Eine Uber das Objekt "Ausgang X" im Normalbetrieb empfangene 1 Byte grofRe Stellgré3e wird durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ausgangen umgesetzt. Der aus dieser Modulation resultierende
Mittelwert des Ausgangssignals ist unter Beriicksichtigung der im Aktor einstellbaren Zykluszeit ein MaR fur die gemittelte
Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fiir die eingestellte Raumtemperatur.

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Verdnderung der Heizleistung wird durch die Veranderung des
Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt. Das Tastverhéltnis wird standig durch den
Aktor in Abhéngigkeit der empfangenen StellgrofRe (Normalbetrieb) bzw. aktivierten StellgréRe (Zwangsstellung,
Normalbetrieb, Busspannungsausfall / -wiederkehr) eingestellt.

A .
Zykluszeit
\"/f?ntltl Mittelwert
geodffne StellgroRe: 50 %
Ventil
geschlossen t
Ventil : : :
gedffnet Mittelwert
5 StellgréRe: 25 %
Ventil 1
geschlossen : : T
_ Mittelwert
Ventil : : : StellgroRe: 75 %
geoffnet
Ventil
geschlossen >

t

Unter Beriicksichtigung des Parameters "Wirksinn der Kombination Ventil/Stellantrieb " je Ausgang werden die
entsprechenden Ausgéange in Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung entweder bestromt oder nicht bestromt.
Das Tastverhdltnis wird bei einem stromlos getffneten Antrieb automatisch invertiert. Somit gibt es abhéngig vom
verwendeten Ventiltyp keine ungewollte Mittelwertverschiebung.

Beispiel: Stellgrof3e: 60 % > - Tastverhaltnis "stromlos geschlossen™: 60 % Ein, 40 % Aus,
- Tastverhaltnis "stromlos getffnet": 40 % Ein, 60 % Aus

TYF646T 10 6T8094-01a
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6.2.1  StellgréRBenanpassung

Haufig unterliegen Regelkreise unstetigen Veranderungen der Sollwertvorgabe (z. B. Frostschutz, Nachtbetrieb, usw.)
oder kurzzeitig einwirkenden StérgréRen (z. B. Messwertschwankungen durch kurzes Offnen von Fenstern oder Tiiren in
der Nahe des Sensors).

Damit in diesen Fallen auch bei einer langer eingestellten Zykluszeit mdglichst schnell und korrekt die Einstellung des
Tastverhdltnisses der gewlinschten Stellgrof3e erzielt werden kann ohne die Reaktionszeit der Regelstrecke negativ zu
beeinflussen, bedient sich der Aktor eines besonderen Verfahrens zur kontinuierlichen Stellgré3enanpassung.

Dabei werden die folgenden Félle bericksichtigt:

Fall 1:

StellgroRenénderung z. B. von 80 % auf 30 % wéahrend Offnungsphase des Ventils.

4 Zykluszeit (100 %)
ventl @
gedffnet «—
80 % 20 %| 30 % 70 0/:0 30 % 70 % 30 % 70 %
Ventil
geschlossen ' >

—

neue StellgréRRe: 30 %

Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils
wird nun die neue Stellgrof3e empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch maglich ist, die
Offnungsphase zu verkiirzen, damit sie der neuen Stellgrof3e (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang
unberuhrt.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhéltnis eingestellt.

Fall 2:

StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend SchlieRphase des Ventils.

s . Zykluszeit (100 %)
Ventil :
gedffnet _
80 % 20 % 80 % 170 % 30 % 70 % 30 %
Ventil
geschlossen ‘ 4

—

neue StellgréiRe: 30 %

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils
wird nun die neue Stellgré3e empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die
Schliel3phase zu verlangern, damit sie der neuen Stellgrdl3e (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unveréndert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgrd3e das neue Tastverhéltnis eingestellt.
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Fall 3:

StellgroRenénderung z. B. von 80 % auf 30 % wéhrend Offnungsphase des Ventils (30 % Offnungsphase bereits
Uiberschritten):

A
_______________________ » l¢ Zykluszeit (100 %)
ventl | 0 | _
geoffnet “«
80 % 20 % 50 % {70 % 30 % 70 % 30 %
Ventil
geschlossen 4

—

neue StellgroRRe: 30 %

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils
wird nun die neue Stellgrof3e empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die
Offnungsphase abzubrechen und das Ventil zu schlieRen, da das Tastverhaltnis der neuen StellgroRe (30 %) bereits
Uiberschritten wurde. Die Zykluszeit bleibt unveréndert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch
verschoben, um friihestmdglich das neue Verhdltnis einzustellen.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgréf3e das neue Tastverhéltnis eingestellt.

Fall 4:

StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils:

4 Zykluszeit (100 %)
Ventil
geodffnet —
30 % 70 % 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %
Ventil
geschlossen >

—

neue Stellgrofe: 80 %

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils
wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die

Offnungsphase zu verlangern, damit sie der neuen StellgréRRe (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang
unberihrt.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgro3e das neue Tastverhdltnis eingestellt.

Fall 5:

StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des Ventils:

t Zykluszeit (100 %)
verttl | T .
gedffnet 4—
30 % 70 % 30 % |20 % 80 % 20 % 80 % 20 %] 80 %
Ventil
geschlossen . X

neue StellgroRRe: 80 %

TYF646T 12 6T8094-01a



:hager

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils
wird nun die neue Stellgrol3e empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die
SchlieRphase zu verkirzen, damit sie der neuen Stellgré3e (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unveréndert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben, um friihestméglich das neue Verhéltnis einzustellen.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgréf3e das neue Tastverhéltnis eingestellt.

Fall 6:

StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des Ventils (SchlieBphase zu lang):

4 . Zykluszeit (100 %)
Ventil .
geoffnet -«
30 % 70 % 30% | 40% . 80% 20 % 80 % 20 %
Ventil
geschlossen >

neue Stellgrof3e: 80 %

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren der SchlieRphase des Ventils
wird nun die neue StellgrofRe empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die
SchlieBphase abzubrechen und das Ventil zu 6ffnen, damit das Tastverhaltnis der neuen StellgréRe (80 %) entspricht. Die
Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben, um friihestmdglich das
neue Verhdltnis einzustellen..

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgréf3e das neue Tastverhaltnis eingestellt.

TYF646T 13 6T8094-01a



:hager

7. Betriebszustande

Jeder Ausgang des Aktors kann in unterschiedlichen Betriebszusténden verweilen, die u. U. durch separate Objekte
aktiviert werden kénnen. Die mdglichen Betriebszustande werden im Folgenden aufgezeigt.

7.1 Normalbetrieb

Die an den Eingangen empfangenen 1 Bit bzw. 1 Byte groRen StellgrolRen werden direkt an die entsprechenden
Ausgange als Schaltbefehl bzw. als Pulsweitenmodulation weitergeleitet. In Abhangigkeit des Parameters "Wirksinn der
Kombination Ventil/Stellantrieb" werden die StellgréRen ggf. invertiert.

7.2 Zwangsstellung

Fir jeden Ausgang des Aktors kann eine Zwangsstellungsfunktion durch den Parameter "Zwangsstellung?" grundsétzlich
freigegeben ("Ja") oder gesperrt ("Nein") werden. Die Zwangsstellung wird im freigegebenen Zustand tber das
zugewiesene Zwangsstellungs-Objekt aktiviert, wobei die Objekt-Polaritat parametrierbar ist.

Zur Zwangsstellung eines Ausgangs kann im Aktor ein stetiger Zwangswert (0 % bis 100 % in 10 %-Schritten)
parametriert werden, der bei aktivierter Zwangsstellung als Stellgréf3ensollwert ibernommen wird. Der Zwangswert kann
fir Sommer- bzw. Winterbetrieb unterschiedlich eingestellt werden.

Auch bei 1 Bit groRer StellgréRe kann bei Zwangsstellung ein stetiger Zwangswert vorgegeben werden, der dann in
diesem Fall durch eine Pulsweitenmodulation am Ausgang eingestellt wird.

Waéhrend einer aktiven Zwangsstellung empfangene Stellgréf3en werden gespeichert. Die dabei zuletzt empfangene
Stellgréf3e wird nach Beendigung der Zwangsstellung als StellgréRensollwert tbernommen (Wechsel in den
Normalbetrieb). Eine vor Busspannungsausfall Gber die Zwangsstellungs-Objekte aktivierte Zwangsstellungsfunktion ist
nach Busspannungswiederkehr stets deaktiviert.

Bei Busspannungsausfall und nach Busspannungswiederkehr kann der Zwangswert als StellgroRensollwert ibernommen
werden, falls parametriert. Deshalb ist auch bei nicht freigegebener Zwangsstellung der Zwangswert bzw. sind die
Zwangswerte fir Sommer- und Winterbetrieb sichtbar und einstellbar.

7.3 Notbetrieb

Werden StellgréRen zyklisch auf das Eintreffen neuer Werte {iberwacht (vgl."3.2 Zyklische Uberwachung der
StellgréRen”), wird nach dem Ausbleiben eines Werts der Notbetrieb aktiviert. Zusatzlich kann bei Busspannungsausfall
oder —wiederkehr der Notbetrieb aktiviert werden. Die daraus resultierenden Zuordnungen der 6 Ausgange zum
Notbetrieb werden auf der Parameterkarte "Notbetrieb" dargestellt.

Zum Notbetrieb eines Ausgangs kann im Aktor ein stetiger Notwert (0 % bis 100 % in 10 %-Schritten) allgemein auf der
Parameterkarte "Notbetrieb" parametriert werden, der bei aktiviertem Notbetrieb als Stellgrof3ensollwert ibernommen
wird. Der Notwert kann fir Sommer- bzw. Winterbetrieb unterschiedlich eingestellt werden.

Auch bei 1 Bit groRer StellgréRe kann bei Notbetrieb ein stetiger Notwert vorgegeben werden, der dann in diesem Fall
durch eine Pulsweitenmodulation am Ausgang eingestellt wird.

Der Notbetrieb wird sofort beendet, sobald tUiber das StellgréRenobjekt des betroffenen Ausgangs ein
StellgréRentelegramm empfangen wird (Wechsel in den Normalbetrieb).

Eine Zwangsstellung hat eine hohere Prioritat als der Notbetrieb. War vor dem Notbetrieb eine Zwangsstellung aktiv bzw.
wird wéhrend des Notbetriebs eine Zwangsstellung aktiviert, Ubernimmt der Aktor den Zwangswert als StellgroRensollwert
fuir den betroffenen Ausgang. Nach Busspannungswiederkehr kann, falls parametriert, der Notwert als StellgréRensollwert
Ubernommen werden, auch wenn vor Busspannungsausfall eine Zwangsstellung aktiv war.

7.4  Kurzschluss / Uberlast

Der Aktor verfiigt Giber eine Kurzschluss- bzw. Uberlasterkennung, wodurch nach einer Erkennungszeit mehrere
kurzgeschlossene bzw. iiberlastete Ausgénge deaktiviert werden kénnen. Die Kurzschluss / Uberlasterkennung ist im
eingeschalteten Zustand eines Ausgangskanals (Ausgang bestromt) immer aktiv. Zusatzlich kann durch den Parameter
"Objekt 'Uberlast/Kurzschluss'?" separat fiir jeden Ausgang freigegeben werden, ob eine Kurzschluss / Uberlastmeldung
Uber ein Objekt auf den Bus ubertragen wird.

7.4.1  Erkennung einer Uberlast bzw. eines Kurzschlusses

Die Kurzschluss-/Uberlasterkennung erfolgt grundsétzlich in zwei Ausgangsgruppen. Dabei bilden jeweils die Ausgéange 1
bis 3 bzw. die Ausgénge 4 bis 6 eine Gruppe.

Im Fehlerfall erkennt der Aktor eine Uberlast / einen Kurzschluss zunédchst ausschlieRlich gruppenbezogen.
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Wichtiger Hinweis:

Im Fehlerfall beeinflussen sich die Ausgangsgruppen gegenseitig, abhangig von Zeitpunkt, Dauer und Grof3e der
Uberlast bzw. des Kurzschlusses. So ist beispielsweise bei einem 'harten' Kurzschluss an einem Ausgang zunéchst mit
einer Uberlast- / Kurzschlusserkennung in beiden Gruppen zu rechnen, obwohl die anderen Ausgange offensichtlich
nicht betroffen sind.

Bei einer 'schwachen' Uberlast an nur einem Ausgang hingegen kann eine Erkennung erwartungsgemaf nur in der
unmittelbar betroffenen Ausgangsgruppe erfolgen.

Aus diesen Griinden kann eine Uberlast- / Kurzschlusserkennung nicht sofort eindeutig auf die tatsachlich betroffenen
Ausgénge reduziert werden. Der Aktor fihrt deshalb im Anschluss einen besonderen Prifzyklus aus, der die
sichere Erkennung eines oder mehrerer Gberlasteter Ausgangskanéale gewahrleistet. Erst, wenn lberlastete bzw.
kurzgeschlossene Ausgénge genau ermittelt wurden, kénnen Uberlast- / Kurzschlussmeldungen auf den Bus
ausgegeben werden.

Nach einer Fehlererkennung in einer Gruppe werden sofort alle Ausgénge dieser Gruppe bzw. beider Gruppen (abhangig
von Zeitpunkt, Dauer und GréRe der Uberlast) 6 Minuten lang deaktiviert (Abschaltruhephase / Ausgange nicht bestromt).
In dieser Zeit setzt sich die Fehlererkennungsschaltung zuriick. Die u. U. nicht betroffenen Ausgange der anderen
Ausgangsgruppe arbeiten vorerst 'normal’ weiter.

Wird wahrend einer 6 Minuten-Abschaltruhephase einer Ausgangsgruppe ein Fehlerfall in der anderen Gruppe erkannt,
verlangert sich die gemeinsame Ruhezeit nochmals um 6 Minuten.

7.4.2  Prifzyklus
Erst in einem anschlieRenden Prifzyklus werden alle 6 Ausgénge des Aktors deaktiviert.

Im Folgenden werden durch schrittweises zeitversetztes Einschalten und Deaktivieren jedes Ausgangs der betroffenen
Gruppe(n) die Ausgange ermittelt, die Uberlastet bzw. kurzgeschlossen sind und somit zur Fehlerabschaltung fuihrten.

Im Falle einer 'schwachen' Uberlast an beispielsweise nur einem Ausgang kann es innerhalb eines Priifzyklusses dazu
kommen, dass bei der Einzelpriifung des Ausgangs wéhrend der Einschaltphase keine Uberlast erkannt wird, da die
Uberlast zu gering ist. Somit kann es erforderlich werden, mehrere Priifzyklen zu starten, bis dass der iiberlastete
Ausgang eindeutig erkannt wird.

Jede Ausgangsgruppe ist mit einem Zahler ausgestattet, der die Anzahl der bisher fir eine Gruppe gestarteten Prifzyklen
speichert. Jedes Mal, wenn in einem Prufzyklus kein eindeutiger Ausgangskanal als Uiberlastet bzw. kurzgeschlossen
ermittelt werden kann, wird der Zahler einen Schritt nach oben gezahlt. Wenn in einer bereits auf Uberlast / Kurzschluss
vergeblich gepriften Ausgangsgruppe erneut ein Fehlerfall erkannt wird (Z&hlerstand > "0"), werden die Ausgange im
neuen Priifzyklus mit einer verlangerten Einschaltzeit bestromt. Der Zahlerstand wird ausschlie3lich im Gerat gespeichert
und kann nicht ausgelesen werden.

Im ersten Prufzyklus betragt die Einschaltzeit 1 Sekunde, im 2. Zyklus 10 Sekunden, im 3. Zyklus 1 Minute und im 4.
Zyklus 4 Minuten.

Bei einer Summentiberlast summieren sich verschiedene 'schwache' Uberlasten an u. U. mehreren Ausgéngen zu einer
'starkeren' Gesamtiberlast auf. Im Falle einer Summenuberlast kann es dazu kommen, dass auch nach vier Prifzyklen
kein Ausgang eindeutig als Uberlastet identifiziert werden kann. In diesem Fall deaktiviert der Aktor nach dem vierten
Zyklus einzelne Ausgangskanéle einer Ausgangsgruppe, bis keine Uberlast mehr besteht (vgl. "Der Piifzyklus im Detail").

Der Prifzyklus im Detail:

1- Eine Uberlast bzw. ein Kurzschluss wurde in einer Gruppe bzw. in beiden Ausgangsgruppen (abh&ngig von
Zeitpunkt, Dauer und GréRRe der Uberlast) erkannt. Der Aktor deaktiviert die Ausgénge der betroffenen Gruppe(n). Es
wird die Abschaltruhephase (6 Minuten) gestartet. Die u. U. nicht betroffenen Ausgange der anderen
Ausgangsgruppe arbeiten vorerst 'normal’ weiter. Lauft innerhalb der Abschaltruhephase bereits ein Prifzyklus in der
anderen Ausgangsgruppe ab, so wartet der Aktor, bis dass die andere Gruppe fertig geprift wurde
(Abschaltruhephase >= 6 Minuten),

2 - Alle Ausgange des Aktors werden ausgeschaltet (Ausgénge nicht bestromt),

3 - Der erste Ausgang der betroffenen Gruppe(n) (Ausgang 1 bzw. Ausgang 4) schaltet fir ca. 1 Sekunde ein, wenn
dieser Ausgang nicht bereits durch einen vorhergegangenen Priifzyklus deaktiviert wurde. Wurde der Ausgang
bereits deaktiviert, schaltet der Aktor den folgenden Ausgang ein (Ausgang 2 bzw. Ausgang 4, usw.),

3 a Wird innerhalb der Einschaltzeit keine Uberlast bzw. kein Kurzschluss erkannt, weil die Uberlast / der Kurzschluss an
einem anderen Ausgang ansteht oder zu gering ist (‘'schwache' Uberlast), wird der Ausgang wieder abgeschaltet.
Weiter mit Schritt 4,

3 b- Wird bei dem gepriiften Ausgang eine Uberlast oder ein Kurzschluss erkannt, erfolgt bei diesem Ausgangskanal
sofort eine Zwangsabschaltung. Der Ausgang wird deaktiviert. Im Anschluss wird eine Abschaltruhephase von
6 Minuten gestartet, in der sich die Fehlererkennungsschaltung zuriicksetzt. In dieser Zeit bleibt die betroffene
Ausgangsgruppe ausgeschaltet. Die andere Gruppe arbeitet 'normal’ weiter, wenn sie zuvor kein Kurzschluss-
/Uberlastsignal erzeugte und sich deshalb nicht auch im Priifzyklus befindet. Weiter mit Schritt 4,

4 - Alle Ausgéange des Aktors werden wieder ausgeschaltet. Die unter Schritt 3 gestartete Ausgangsprifung wird mit
dem né&chsten nicht bereits deaktivierten Ausgang der betroffenen Gruppe(n) in derselben Weise in einem
Zeitabstand von ca. 4 Sekunden von Ausgangsprifung zu Ausgangspriifung fortgesetzt, bis der letzte Ausgang der
Gruppe bzw. beider Gruppen abgearbeitet wurde,
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5- Der Prifzyklus wird erst dann endgliltig beendet, wenn am Ende alle Ausgange einer Gruppe bzw. beider Gruppen
abgearbeitet wurden,

5 a - Die im Prifzyklus der Gruppe(n) als Uberlastet bzw. kurzgeschlossen erkannten Ausgange bleiben von nun an
deaktiviert und kdnnen bis zum Rucksetzen nicht mehr eingeschaltet werden (vgl. " Riicksetzen deaktivierter
Ausgange"). Der Prifzyklenzéhler wird geléscht. Alle nicht betroffenen Ausgénge werden wieder 'normal’
angesteuert,

Wurde im Priifzyklus kein Ausgang als tiberlastet oder kurzgeschlossen erkannt (wahrscheinlich 'schwachere’
Uberlast), wird der Priifzyklenzahler fiir diese Gruppe(n) hochgezéahlt, so dass im néchsten Zyklus alle betroffenen
Ausgange mit einer verlangerten Einschaltzeit getestet werden, um auch schwichere Uberlasten erkennen zu
kdnnen.

Ausnahme: War der zuvor durchgelaufene Priifvorgang bereits der 4. Zyklus ohne erkannten Fehler in Folge, geht
der Aktor davon aus, dass es sich um eine Summenuberlast an mehreren Ausgangen handelt. In diesem Fall
deaktiviert der Aktor prioritdtsméaRig automatisch einen Ausgang der betroffenen Gruppe(n) (Ausgang 3 und/oder
Ausgang 6). Dabei wird wie bei einer reguléaren Detektion eines Fehlers der Prufzyklenzahler geldscht und im
nachsten Zyklus somit wieder mit 1 s Einschaltzeit getestet. Laufen im Folgenden wieder 4 Zyklen ab, ohne dass
Ausgange wahrend der Einzelprifung als Gberlastet oder kurzgeschlossen erkannt wurden, geht der Aktor erneut
von einer Summentiberlast aus und deaktiviert automatisch die nachsten Ausgange der Gruppe(n) dauerhaft
(zunachst Ausgang 2 und/oder Ausgang 5, nach vier weiteren Zyklen Ausgang 1 und/oder Ausgang 4),

Hinweis:
Stellantriebe fir frostempfindliche Raume sollten an den Ausgangen 1 bzw. 4 angeschlossen werden, da diese
Ausgéange bei Summenuberlast zuletzt deaktiviert werden.

6 - Alle in den Prifzyklen nicht deaktivierten Ausgange arbeiten im Anschluss 'normal’ weiter.

5b

7.4.3  Riicksetzen deaktivierter Ausgange / Aussenden von Bustelegrammen "Meldung Uberlast / Kurzschluss"

Meldetelegramme werden nur fir die Ausgange ausgesendet, die nach Erkennung eines Fehlers oder nach
Summentiberlast prioritatsmagig im Priifzyklus deaktiviert wurden. Voraussetzung ist eine Freigabe der Objekte
"Uberlast / Kurzschluss" (Polaritat parametrierbar) in der ETS.

Zum Ricksetzen einer Kurzschlussmeldung bzw. zur Wiederinbetriebnahme eines oder mehrerer deaktivierter Ausgange
ist es erforderlich, die Netzspannungsversorgung des Aktors abzuschalten. In diesem Fall kann unmittelbar nach
Netzausfall ein Netzausfalltelegramm auf den Bus tbertragen werden, falls freigegeben (vgl. " Netzausfallmeldung"). Die
Kurzschlussmeldung wird dabei noch nicht zurlickgesetzt.

Erst, wenn die Netzspannung wieder zugeschaltet wird, setzt sich die Kurzschlussmeldung zuriick und es wird zusétzlich
die Netzsausfallmeldung zuriickgenommen (in beiden Fallen werden Telegramme auf den Bus Ubertragen). Es wird im
Anschluss der nachgefiihrte StellgréRensollwert der zuvor kurzgeschlossenen Ausgange ausgefihrt.

Sind nach Netzspannungswiederkehr immer noch Ausgange Uberlastet oder kurzgeschlossen, erkennt der Aktor die
Uberlast bzw. den Kurzschluss und startet den Priifzyklus erneut wie beschrieben.

Eine aktive Kurzschlussmeldung (Meldung durch Netzspannungswiederkehr noch nicht zurlickgesetzt) wird bei einem
Busspannungsausfall nicht verworfen. Eine Uberlast- /Kurzschlussmeldung wird je Ausgang nichtfliichtig gespeichert, so
dass bei Busspannungswiederkehr ausgewertet werden kann, ob ein Kurzschluss bei Busspannungsausfall beseitigt
wurde oder immer noch anliegt.

So sendet der Aktor eine inverse Rucksetzmeldung (kein Kurzschluss) nach Busspannungswiederkehr auf den Bus, wenn
wahrend Busspannungsausfall ein zuvor gemeldeter Kurzschluss beseitigt und dabei auch die Netzspannung ab- und
wieder zugeschaltet wurde. Wurde der Kurzschluss nicht beseitigt, wird nach Busspannungswiederkehr keine neue
Meldung auf den Bus gesendet. Die Meldung wird erst dann zuriickgenommen, wenn die Netzspannung ab- und wieder
zugeschaltet wurde.

Hinweise:

Auch ein iber den Bus ausgeschalteter Ausgang (Ausgang nicht bestromt) kann wahrend der Uberlast- bzw.
Kurzschlusserkennungsphase bestromt werden!

Ein durch Kurzschluss / Uberlast vollstandig gedffnetes Ventil (stromlos gedffnet) geht nicht in die Ermittlung der "gréRten
StellgréZe” mit ein.
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Beispiele zur Uberlast- /Kurzschlusserkennung

Beispiel 1. Fehlerfall ='harter' Kurzschluss an Ausgang 4.

Ein 'harter' Kurzschluss wird in beiden Ausgangsgruppen ein Kurzschluss-/Uberlastsignal erzeugen. So
ergibt sich folgender Ablauf:

Pruf- [Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung

zelt 11 |2 |3 |4 |5 |6 |1 [2 [3 |4 |5 |6

6min |0 (O 0 0 |0 0o |- - - - - - Kurzschlusssignal wirkt auf beide
Gruppen!

1s 1 0 0 0 |0 0o |- - - - - - Ausgang 1 prifen >
kein Fehler.

1s 0 1 0 0 |0 0o |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 priifen >
kein Fehler

1s 0 |0 1 0 |0 o |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 priifen >
kein Fehler

<1s 0 |0 0 1 0 0o |- - - T |- - 4 s spater Ausgang 4 prifen >
Kurzschluss

6min |0 |O |O (O (O (O |- - - - - - Abschaltruhephase.
Kurzschlussmeldung

1s 0 |0 0 0 1 o |- - - - - - Ausgang 5 prufen >
kein Fehler

1s 0 |0 0 0 |0 1 - - - - - - 4 s spater Ausgang 6 prifen >
kein Fehler

N [N [N |O |N |N |- - - - - - 4 s spater Ausgang 4 bleibt
deaktiviert!
Alle anderen Ausgange arbeiten
‘normal’ weiter!.

"1"/"0" = Ausgang bestromt/nicht bestromt / "N" = 'Normaler' Betrieb des Ausgangs / "T" = aktive Uberlast-
/Kurzschlussmeldung (falls freigegeben)

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 10 s
in Gruppe 4-6: Prifeinschaltzeit: 1 s

Beispiel 2: Fehlerfall = 'schwache' Uberlast an Ausgang 2.

Die Uberlast sei so schwach, dass eine Einschaltzeit von 1 Sekunde nicht zur Fehlererkennung fiihrt. Bei
einer 'schwachen' Uberlast ist zu erwarten, dass das Uberlast- /Kurzschlusssignal nur auf die unmittelbar
betroffene Ausgangsgruppe (hier: Ausgénge 1 bis 3) wirkt. So ergibt sich folgender Ablauf:

Pruf- |Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit
1 (2 |3 |4 |5 (6 (1 (2 |3 |4 |5 |6

émin [0 [0 [0 [N [N [N |- |- [- |- |- |- [Uberlastwirkt nurauf eine
Gruppe!

1s 1 (0 (0O |O |O |0 |- - - - - - Ausgang 1 prifen - kein
Fehler.

1s 0O (12 |0 |0 |O |0 |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- kein Fehler

1s O (0 |2 (0 |0 |0 |- - |- - |- - |4 s spater Ausgang 3 prifen
- kein Fehler

--- N |N [N (N |N |N [- - |- - |- - |4 s spater: alle Ausgange
arbeiten 'normal’.
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"1"/"0" = Ausgang bestromt/nicht bestromt / "N" = 'Normaler' Betrieb des Ausgangs / "T" = aktive Uberlast-
/Kurzschlussmeldung (falls freigegeben)
Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 10 s

in Gruppe 4-6: Prufeinschaltzeit: 1 s

Es ist zu erwarten, dass im 'Normalbetrieb' erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine Uberlast
erkannt wird:

Pruf- |Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit

1 12 |3 (4 |5 (6 (1 |2 (3 |4 |5 |6

6min [0 [0 |0 |N [N [N |- - - - - - Uberlast wirkt nur auf eine
Gruppe!

10s 1 (0 (0 |0 |O |0 |- - - - - - Ausgang 1 prufen - kein
Fehler.

<10s |0 (1 |0 |0 (O |0 |- T |- - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- Uberlast

6min |0 |0 |0 [N [N [N [- - - - - - Abschaltruhephase.

Uberlastmeldung

10s 0O (0 |2 |0 |O |0 |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 prifen -
kein Fehler

N |O [N (N |N |N [- - |- - |- - |4 s spater Ausgang 2 bleibt
deaktiviert!

Alle anderen Ausgénge arbeiten
‘normal’ weiter!.

Bei der néchsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prufeinschaltzeit: 1 s
in Gruppe 4-6: Prufeinschaltzeit: 1 s
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Beispiel 3: Fehlerfall = Summenuberlast in Ausgangsgruppe "Ausgang 1 bis 3".

Die Uberlast einzelner Ausgéange sei so schwach, dass wahrend der Priifzyklen bis zu einer Priifeinschaltzeit
von 4 Minuten kein Ausgang eindeutig als Uberlastet bzw. kurzgeschlossen identifiziert werden kann. So
ergibt sich folgender Ablauf:

Pruf- |Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit
1 (2 |3 |4 |5 (6 (1 (2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 |0 |N [N [N |- - - - - - Uberlast wirkt nur auf eine
Gruppe!

1s 1 )]0 |0 (0 |O |0 |- - |- - |- - |Ausgang 1 prifen - kein
Fehler.

1s o |1 |0 (0 |0 |0 |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- kein Fehler

1s 0O |0 |2 (0 |0 |O |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 prifen
- kein Fehler

N (N [N |[N |N |N |- - - - - - 4 s spater: alle Ausgange
arbeiten 'normal’.

"1"/"0" = Ausgang bestromt/nicht bestromt / "N" = 'Normaler' Betrieb des Ausgangs / "T" = aktive Uberlast-
/Kurzschlussmeldung (falls freigegeben)
Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 10 s

in Gruppe 4-6: Prufeinschaltzeit: 1 s

Es ist zu erwarten, dass im 'Normalbetrieb' erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine Uberlast
erkannt wird:

Pruf- |Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit
1 (2 |3 |4 |5 (6 (1 (2 |3 |4 |5 |6

é6min |0 [0 |0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- [Uberlastwirkt nur auf eine
Gruppe!

10s 1 (0 (0 |O |O |0 |- - - - - - Ausgang 1 prifen - kein
Fehler.

10s 0O (2 |0 |0 |O |0 |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- kein Fehler

10s 0O (0 |2 |0 |0 |0 |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 prifen
- kein Fehler

N |IN [N (N |N |N [- - - - |- - |4 s spater: alle Ausgange
arbeiten 'normal’.

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prufeinschaltzeit: 1 min.
in Gruppe 4-6: Prufeinschaltzeit: 1 s
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Es ist zu erwarten, dass im 'Normalbetrieb' erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine Uberlast
erkannt wird:

Prif-  [Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit
1 12 |3 (4 |5 [6 (1 |2 (3 |4 |5 |6

6min [0 |0 [0 |N |N [N |- - - - - - Uberlast wirkt nur auf eine
Gruppe!

Imin (1 (O (O |0 |O |O |- - |- - |- - |Ausgang 1 prifen - kein
Fehler.

Imin |O (1 |O |O (0O |O |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- kein Fehler

Imin |0 (0O |1 |0 (0O |O |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 prifen
- kein Fehler

N |IN [N (N |N |N [- - |- - |- - |4 s spater: alle Ausgange
arbeiten 'normal’.

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 4 min.
in Gruppe 4-6: Prifeinschaltzeit: 1 s

Es ist zu erwarten, dass im 'Normalbetrieb' erneut in der zuvor betroffenen Ausgangsgruppe eine Uberlast
erkannt wird:

Pruf- |Ausgénge Bus-Meldung Bemerkung
zeit
1 12 |3 (4 |5 [6 (1 |2 (3 |4 |5 |6

6min [0 |0 [0 |N |N [N |- - - - - - Uberlast wirkt nur auf eine
Gruppe!

4min |1 (0 (0 [0 |O |O |- - - - - - Ausgang 1 prifen - kein
Fehler.

4min |0 (1 (0 [0 |0 |O |- - - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen
- kein Fehler

4min |0 (0 (1 [0 |O |O |- - - - - - 4 s spater Ausgang 3 prifen
- kein Fehler

N (N [0 [N |N |N |- - T |- - - 4 s spater: Ausgang 3 wird
prioritdtsmaf3ig automatisch
deaktiviert!
Alle anderen Ausgéange arbeiten
‘normal’ weiter!.

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prufeinschaltzeit: 1 s
in Gruppe 4-6: Prufeinschaltzeit: 1 s
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Um den unterbrechungsfreien Betrieb des Aktors gewéhrleisten zu kdnnen, stehen die im Folgenden aufgefihrten
Funktionen zur Verfligung.

8.1 Netzausfallmeldung

Der Aktor bendtigt zur Ansteuerung der Stellantriebe an den Ausgéangen Netzspannung. Fehlt diese, bewegen sich die
Antriebe in ihre Ruhelage (stromlos offen / geschlossen). Damit ein Netzspannungsausfall am Aktor nicht unerkannt bleibt,
kann eine Netzausfallmeldung Uber das Objekt "Alarmmeldung Netzausfall* auf den Bus Ubertragen werden.

Diese Alarmmeldung kann auf der Parameterkarte "Uberwachung" durch den Parameter "Alarmmeldung bei Netzausfall?
=Ja" freigegeben werden. Ist die Funktion freigegeben, wird der Parameter "Polaritat Objekt 'Netzausfall™ sichtbar, durch
den festgelegt werden kann, welche Telegrammpolaritét das Netzausfalltelegramm haben soll (Telegramm bei
Netzausfall ="1" oder "0").

Fehlt die Netzspannung wird unmittelbar das Netzausfalltelegramm {bertragen. Erst, wenn die Netzspannung wieder
zugeschaltet wird, nimmt der Aktor die Alarmmeldung zurtick und Ubertréagt das inverse Riicksetztelegramm (kein
Netzspannungsausfall).

Nach Busspannungswiederkehr wird stets der aktuelle Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht
vorhanden) Ubertragen.

Ein durch Netzspannungsausfall vollstandig gedffnetes Ventil (stromlos gedffnet) geht nicht in die Ermittlung der "gréf3ten
StellgrofZe" mit ein.

8.2 Zyklische Uberwachung der StellgréRRen

Der Aktor ist in der Lage, die an ihn gerichteten Stellgréf3entelegramme von beispielsweise einem Raumtemperaturregler
(1 Bit oder 1 Byte) zu tiberwachen. Diese Uberwachung kann grundsatzlich auf der Parameterkarte "Uberwachung” durch
den Parameter "Freigabe Uberwachung der StellgréRen? = Ja" freigegeben werden. Falls freigegeben wird das Objekt
"Alarmmeldung zyklische Uberwachung StellgréRen" sichtbar, wodurch bei ausbleibenden StellgréRentelegrammen eine
Alarmmeldung tbertragen werden kann. Die Polaritat dieses Objekts lasst sich parametrieren durch den Parameter”
Polaritat Objekt 'zyklische Uberwachung StellgréRen™ auf der Parameterkarte "Uberwachung".

Ist die Funktion freigegeben kann jeder Ausgang separat der Uberwachung seiner StellgroRe zugeordnet werden. Die
Zuordnung wird festgelegt durch den Parameter "zyklische Uberwachung der StellgroRe = freigegeben” auf der
Parameterkarte "Ausgang X". Sobald ein Ausgang der Uberwachung zugeordnet wurde, priift der Aktor innerhalb eines
einstellbaren Zeitfensters das bzw. die StellgréRenobjekt(e) auf das Eintreffen von Telegrammen. Das Zeitfenster wird
allgemein fiir alle Ausgéange parametriert durch den Parameter "Uberwachungszeit bei zyklischer Uberwachung der
StellgroRen" auf der Parameterkarte "Uberwachung". Die dort eingestellte Zeit sollte mit der Zeit fiir das zyklische Senden
der Stellgrof3e des Reglers Ubereinstimmen. Um sicherzustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der
Uberwachungszeit empfangen wird, addiert der Aktor automatisch einen Offset von ca. 33 Sekunden auf die parametrierte
Zeit auf.

Sobald bei einem liberwachten Ausgang ein StellgréRentelegramm ausbleibt, Ubertragt der Aktor tiber das Objekt
"Alarmmeldung zyklische Uberwachung StellgréRen" einmalig eine Alarmmeldung und aktiviert fiir den betroffenen
Ausgang bzw. fir die betroffenen Ausgange den Notbetrieb (vgl. " Notbetrieb”, Seite 14).

Erst, wenn fiur alle tUberwachten Ausgange wieder StellgréRentelegramme empfangen werden, nimmt der Aktor die
Alarmmeldung zur zyklischen Uberwachung wieder zuriick. Der Notbetrieb eines Ausgangs wird deaktiviert, sobald fiir
diesen Ausgang wieder StellgrofRentelegramme empfangen werden.

Hinweis:

Es ist zu beachten, dass die zyklische Uberwachung auch wahrend anderen Betriebszustanden als im Normalbetrieb

(z. B. Zwangsstellung, Netzspannungsausfall, Uberlast / Kurzschluss) aktiv ist!
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9. Verhalten bei Busspannungsausfall / Busspannungswiederkehr

Das Verhalten des Aktors bei Busspannungsausfall bzw. nach Busspannungswiederkehr ist separat fir jeden Ausgang
parametrierbar.

So kann bei Busspannungsausfall / -wiederkehr eingestellt werden, ob der Antrieb 6ffnen oder schlieRen soll. Dabei
werden in Anhangigkeit des Parameters "Wirksinn der Kombination Ventil/Stellantriebe" die Ausgénge entweder bestromt
bzw. nicht bestromt, sodass die parametrierte Reaktion eintrifft.

Zusétzlich besteht die Moglichkeit, bei Busspannungsausfall / -wiederkehr die Werte zur Zwangsstellung oder zum
Notbetrieb als StellgréRensollwert zu aktivieren. Dabei greift der Aktor fir die betroffenen Ausgange auf die zur
Zwangsstellung (separat fur jeden Ausgang) oder zum Notbetrieb (allgemein fur alle Ausgénge) parametrierten Werte
zuruick. Hierbei werden die Werte fir Sommer- oder Winterbetrieb unterschieden, falls eine Betriebsartenumschaltung
freigegeben wurde (vgl. "Betriebsarten”,). Die Zwangsstellungsfunktion bzw. der Notbetrieb selbst werden dabei nicht
aktiviert! Bei 1 Bit groRen StellgréRen wird der stetige Wert zur Zwangsstellung bzw. zum Notbetrieb durch eine
Pulsweitenmodulation an den Ausgéngen eingestellt.

Eine vor Busspannungsausfall iber die Zwangsstellungs-Objekte aktivierte Zwangsstellungsfunktion oder ein vor
Busspannungsausfall aktivierter Notbetrieb sind nach Busspannungswiederkehr stets deaktiviert.

Nur bei Busspannungsausfall kann auch "keine Reaktion" parametriert werden, wobei flr die betroffenen Ausgéange der
vor Busspannungsausfall aktive Stellgrof3ensollwert weiter an den Ausgéngen eingestellt bleibt.

Zusétzlich werden bei Busspannungswiederkehr stets der aktuelle Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden /
nicht vorhanden) und die Statustelegramme der Ausgange, falls das automatische Senden aktiviert wurde (vgl. "
Statusobjekte" auf dieser Seite), Ubertragen.

Die "grof3te StellgroRe” (vgl. "Riickmeldung 'grofte StellgréRe™) wird, falls freigegeben, nach Busspannungswiederkehr
automatisch Uiber das Objekt "Max. Wert GroRte StellgroRe aller Ausgénge" Uibertragen, wenn sie > "0" ist.

Nach Busspannungswiederkehr wird, falls freigegeben, der Status "Alle Ventile geschlossen” (vgl. "Status-Objekt 'Alle
Ventile geschlossen™) in Abhangigkeit der Auswertung aller Ventilpositionen und der Parameter "Verhalten bei
Busspannungswiederkehr" aller Ausgange automatisch tGibertragen.

Eine aktive Kurzschlussmeldung (Meldung durch Netzspannungswiederkehr noch nicht zurlickgesetzt) wird bei einem
Busspannungsausfall nicht verworfen. Eine Kurzschlussmeldung wird je Ausgang nichtfliichtig gespeichert, sodass bei
Busspannungswiederkehr ausgewertet werden kann, ob ein Kurzschluss bei Busspannungsausfall beseitigt wurde oder
immer noch anliegt. So sendet der Aktor eine inverse Ricksetzmeldung (kein Kurzschluss) nach
Busspannungswiederkehr auf den Bus, wenn wahrend Busspannungsausfall ein zuvor gemeldeter Kurzschluss beseitigt
und dabei auch die Netzspannung abgeschaltet wurde. Wurde der Kurzschluss nicht beseitigt, wird die Meldung erst
zuriickgenommen, wenn die Netzspannung abgeschaltet wurde.
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10. Statusriickmeldungen

10.1 Statusobjekte

Zu jedem Ausgang existiert ein Statusobjekt, durch das die aktuelle AusgangsstellgréRe in jedem Betriebszustand
automatisch auf den Bus ubertragen oder auf Anforderung ausgelesen werden kann. Der allgemeine Parameter "Status
der Ventilstellung senden" legt dabei fest, nach welchem Schema die Statusriickmeldung erfolgen soll. Der Parameter hat
die folgenden Einstellmdglichkeiten:

B "kein Status": Die Statusriickmeldung ist vollstandig deaktiviert. Bei dieser Einstellung (Voreinstellung) sind die
Statusobjekte ausgeblendet.

B "nur Uber Leseanforderung": Der Ausgangsstatus wird nur bei einer extern empfangenen Leseanforderung eines
anderen Busteilnehmers Ubertragen. Bei dieser Einstellung werden die Lese-Flags ("L"-Flags) der Statusobjekte
voreingestellt gesetzt.

B "bei Anderung": Der Ausgangsstatus wird automatisch bei Anderung der AusgangsstellgréRe tibertragen. Zusatzlich
wird der Status nach Busspannungswiederkehr fiir alle Ausgange Ubertragen.

[ |

In Abhéngigkeit des aktiven Betriebszustands variieren die Inhalte der Statusobjekte. Die folgenden Tabellen gehen
darauf naher ein.
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Betriebszustand

Inhalt
StellgroRenobjekt

Inhalt Statusobjekt

Bemerkung

Normalbetrieb

letzter externer Wert

StellgréRensollwert

(letzter externer Wert)

Zwangsstellung letzter externer Wert Zwangswert Nach der Zwangsstellung wird die zuletzt
extern empfangene Stellgro3e
Ubernommen und ins Statusobjekt
geschrieben.

Notbetrieb Notwert Notwert Eine Zwangsstellung hat eine héhere

(bis externer Wert
empfangen wird)

(Zwangswert siehe
Bemerkung)

Prioritat als ein Notbetrieb. War vor
einem Notbetrieb eine Zwangsstellung
aktiv, dann steht im Statusobjekt der
Zwangswert.

Nach dem Notbetrieb wird die zuletzt extern
empfangene Stellgrof3e ibernommen und ins
Statusobjekt geschrieben, falls keine
Zwangsstellung aktiv ist.

Kurzschluss /

letzter externer Wert

"255" bei "stromlos

Der Ausgang wird deaktiviert. Ein durch

Uberlast geoffnet”; Kurzschluss / Uberlast vollstandig
_ geodffnetes Ventil (stromlos gedffnet) geht
0" bei "stromlos nicht in die Ermittlung der "gréRten
geschlossen StellgroRe” mit ein (vgl. "Riickmeldung
"grofite StellgroRe”, Seite 26)!
Netzausfall letzter externer Wert "255" bei "stromlos Ein durch Netzspannungsausfall
geodffnet”; vollstandig gedffnetes Ventil (stromlos
_ geodffnet) geht nicht in die Ermittlung der
0" bei "stromlos "groBten StellgroRe” mit ein (vgl.
geschlossen "Riickmeldung "groRte StellgréRe”,
Seite 26)!
Busspannungs- "0" StellgroRensollwert
wiederkehr nach Parameter
(wartet auf externen "/erhalten bei
Wert) Busspannungs-
wiederkehr"
Festsitzschutz letzter externer Wert Keine Beeinflussung! |---
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StellgroRe 1 Bit:
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Betriebszustand

Inhalt StellgréRenobjekt

Inhalt Statusobjekt

Bemerkung

Normalbetrieb

letzter externer Wert

StellgréRensollwert
(letzter externer Wert)

Zwangsstellung letzter externer Wert Zwangswert Nach der Zwangsstellung wird die zuletzt
_ extern empfangene Stellgrol3e
0" bei 0 % Ubernommen und ins Statusobjekt
. eschrieben.
"1" bei > 0 % gesean
Notbetrieb Notwert Notwert Eine Zwangsstellung hat eine héhere
_ _ Prioritét als ein Notbetrieb. War vor einem
0" bei 0 % 0" bei 0 % Notbetrieb eine Zwangsstellung aktiv,
. . dann steht im Statusobjekt der
"1" bei >0 % "1" bei > 0 % ' Hsenl

(bis externer Wert
empfangen wird)

(Zwangswert siehe
Bemerkung)

Zwangswert.

Nach dem Notbetrieb wird die zuletzt extern
empfangene StellgréRe iibernommen und ins
Statusobjekt geschrieben, falls keine
Zwangsstellung aktiv ist.

Kurzschluss /

letzter externer Wert

"1" bei "stromlos

Der Ausgang wird deaktiviert.

Uberlast geoffnet”;
"0" bei "stromlos
geschlossen”
Netzausfall letzter externer Wert "1" bei "stromlos
geoffnet”;
"0" bei "stromlos
geschlossen"”
Busspannungs- "o" StellgréRensollwert
wiederkehr nach Parameter
(wartet auf externen "/erhalten bei
Wert) Busspannungs-
wiederkehr"
Festsitzschutz letzter externer Wert Keine Beeinflussung! |---
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10.2 Status-Objekt "Alle Ventile geschlossen™

Um einer Heizanlagensteuerung (z. B. Pumpensteuerung) mitzuteilen, dass keine Heizenergie angefordert wird, oder zu
Visualisierungszwecken kann der Aktor die Information auf den Bus ausgeben, dass alle Ventile geschlossen sind.

Um diese Statusfunktion freizugeben ist der Parameter "Status-Objekt 'Alle Ventile geschlossen'?" = "freigegeben” auf der
Parameterkarte "Allgemein” einzustellen. Wenn alle Ventile geschlossen sind (alle StellgroRensollwerte "0") kann eine
Meldung in Form eines 1 Bit-Telegramms Uber das Objekt "Status Ventile" mit parametrierbarer Polaritat tbertragen
werden. Der Aktor nimmt die Meldung zurlick (inverses Rucksetztelegramm), sobald sich der Stellgré3ensollwert eines
Ausgangs (1 Bit oder 1 Byte) auf Werte > "0" veréndert.

Auch durch Kurzschluss / Uberlast oder Netzspannungsausfall vollstéandig geoffnete (stromlos gedffnet) bzw.
geschlossene Ventile (stromlos geschlossen) wirken auf die Statusfunktion ein.

Nach Busspannungswiederkehr wird, falls die Statusfunktion freigegeben ist, der Status "Alle Ventile geschlossen” in
Abhangigkeit der Auswertung aller Ventilpositionen und der Parameter "Verhalten bei Busspannungswiederkehr" aller
Ausgéange automatisch ibertragen.

10.3 Ruckmeldung "grof3te StellgroRe aller Ausgéange"

Bei bestimmten Brennwerttfen kann zur Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur des Heizkreises die Information der
im Heizkreis groRten Heizstellgrof3e erforderlich werden.

Der Aktor ermittelt stets den gréfRten aktiven 1 Byte-StellgréRensollwert und kann diesen Uber ein separates Objekt "Max.
Wert, GroR3te StellgrofRe aller Ausgange" aktiv Ubertragen. Diese Rickmeldefunktion kann freigegeben werden durch den
Parameter "Rickmeldung der 'gréRten StellgroRe'?" = "freigegeben” auf der Parameterkarte "Allgemein".

Die Ubertragung erfolgt bei Anderung des gréRten Werts in Abhangigkeit des Betriebszustands (z. B. im Normalbetrieb,
wenn eine StellgrofRe empfangen wurde). Nach Busspannungswiederkehr wird die gréRte Stellgréf3e nur dann Ubertragen,
wenn sie > "0" ist.

Schaltende StellgréRen (1 Bit) werden nicht zur Ermittlung der groRten StellgréRe herangezogen!

Ein durch Kurzschluss / Uberlast oder Netzspannungsausfall vollstandig geoffnetes Ventil (stromlos gedffnet /

Wert = "255") geht nicht in die Ermittlung der "gréf3ten Stellgro3e” mit ein.

TYF646T 26 6T8094-01a



:hager

11. Ventilschutz

Um das Verkalken bzw. das Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu unterbinden, verfligt der Aktor tber
einen automatischen Festsitzschutz.

Ist der Festsitzschutz durch den Parameter "Ventilschutz" = "Ja" auf der Parameterkarte "Allgemein" freigegeben,
bestromt der Aktor in einem Zyklus von 6 Tagen unabhangig vom momentan eingestellten Betriebszustand gleichzeitig
(Schaltversatz ca. 0,5 Sekunden) alle Ausgéange firr die Dauer von ca. 5 Minuten. Nach dieser Einschaltphase deaktiviert
der Aktor alle Ausgéange nochmals fiir eine Dauer von ca. 5 Minuten. Dadurch wird gewabhrleistet, dass alle Ventile, egal
ob stromlos gedffnet oder stromlos geschlossen, nahezu vollstandig auf- und zugefahren wurden und somit einmal der
gesamte Ventilverfahrweg 'durchfahren’ wurde.

Im Anschluss an den Festsitzschutz steuert der Aktor die Ausgange wieder in Abhéngigkeit des eingestellten
Betriebszustands an.

Ein Festsitzschutz lauft unabhangig von der Busspannung stets 'im Hintergrund' ab und wird nicht auf den Bus gemeldet.

Nach Netzspannungswiederkehr miissen erst ca. 6 Tage vergehen, bis dass der Festsitzschutz erstmalig automatisch
ausgefuhrt wird.

12. Betriebsarten

Um in Abh&ngigkeit der Jahreszeit zu ermdglichen, verschiedene Stellgréf3ensollwerte bei Notbetrieb oder bei
Zwangsstellung einzustellen, verfiigt der Aktor Uber eine Betriebsartenumschaltung.

Dabei kann der Aktor tiber das 1 Bit-Objekt "Umschaltung" (Polaritét einstellbar) in den Sommer- bzw. in den
Winterbetrieb umgeschaltet werden. In Abh&ngigkeit der dabei aktivierten Betriebsart werden bei Notbetrieb oder bei
Zwangsstellung jeweils die Werte, die fir Sommer- oder Winterbetrieb parametriert wurden, als StellgréRensollwert
Ubernommen.

Die Betriebsartenumschaltung kann durch den Parameter "Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb?" = "Ja" auf der
Parameterkarte "Allgemein” freigegeben werden. Nach dem Programmieren des Aktors bzw. nach
Busspannungswiederkehr kann durch den Parameter "Betriebsart nach Inbetriebnahme" die voreingestellte Betriebsart
vorgegeben werden.

Es ist moglich, die Betriebsart auch wéhrend eines aktivierten Notbetriebs oder wéahrend einer aktivierten Zwangsstellung
umzuschalten. In diesem Fall wird unmittelbar nach der Umschaltung der zur Betriebsart gehérende Wert aktiviert.
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Parameter
Beschreibung: Werte: Kommentar:
[y Allgemein
Ventilschutz Um das Verkalken bzw. das Festfahren eines
langer nicht angesteuerten Ventils zu unter-
binden, verfligt der Aktor Gber einen automa-
tischen Festsitzschutz.
Ja Ventilschutz aktiviert.
Nein Ventilschutz deaktiviert.

Status-Objekt

"Alle Ventile geschlossen™?

freigegeben

gesperrt

Um einer Heizanlagensteuerung (z. B. Pumpen-
steuerung) mitzuteilen, dass keine Heizenergie
angefordert wird, oder zu
Visualisierungszwecken kann der Aktor die
Information auf den Bus ausgeben, dass alle
Ventile geschlossen sind.

Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen"
freigegeben.

Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen" gesperrt.

Polaritat Objekt

"Alle Ventile geschlossen"

Objektwert bei "Alle Ventile
geschlossen" =0
Objektwert bei "Alle Ventile

geschlossen" =1

Gibt die Polaritat des Objekts "Status Ventile"
Vor.

Nur bei "Status-Objekt 'Alle Ventile
geschlossen'?" = "freigegeben”!

Status der StellgréRen
senden

kein Status

nur Uber Leseanforderung

bei Anderung

Zu jedem Ausgang existiert ein Statusobjekt,
durch das die aktuelle Ausgangsstellgrof3e in
jedem Betriebszustand automatisch auf den Bus
Ubertragen oder auf Anforderung ausgelesen
werden kann. Der Parameter legt dabei fest,
nach welchem Schema die Statusriickmeldung
erfolgen soll.

Die Statusriickmeldung ist vollstandig deaktiviert
(Statusobjekte ausgeblendet).

Der Ausgangsstatus wird nur bei einer extern
empfangenen Leseanforderung eines anderen
Busteilnehmers Ubertragen. Bei dieser Einstellung
werden die Lese-Flags ("L"-Flags) der Statusobjekte
voreingestellt gesetzt.

Der Ausgangsstatus wird automatisch bei Anderung
der AusgangsstellgréRe tbertragen. Zusatzlich wird
der Status nach Busspannungswiederkehr fir alle
Ausgange Ubertragen.
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Umschaltung Es kbénnen verschiedene StellgroR3ensollwerte
_ _ bei Notbetrieb oder bei Zwangsstellung in
Sommer- / Winterbetrieb Abhangigkeit der Jahreszeit durch zwei

verschiedene Betriebsarten vorgegeben
werden. Der Parameter gibt die Betriebsarten-
umschaltung frei.

Ja Die Betriebsartenumschaltung ist freigegeben. Es
kann zwischen Sommer- und Winterbetrieb
umgeschaltet werden.

Die Betriebsartenumschaltung ist deaktiviert. Es ist

Nein
fur Notbetrieb bzw. fir Zwangsstellung jeweils nur ein
Wert vorzugeben.
Polaritat Objekt "Sommer-/ [ Sommer = 1/ Winter =0 Legt die Polaritat des Objekts "Umschaltung"
Winter Umschaltung" fest.

Sommer =0/ Winter =1

Nur bei "Umschaltung Sommer- /
Winterbetrieb" = "Ja"!

Betriebsart nach Nach dem Programmieren des Aktors bzw. nach
Inbetriebnahme Busspannungswiederkehr kann durch den
Parameter die voreingestellte Betriebsart
vorgegeben werden.

Nach der Inbetriebnahme ist der Winterbetrieb
aktiviert.

Nach der Inbetriebnahme ist der Sommerbetrieb
aktiviert.

Winterbetrieb

Sommerbetrieb

12.1.1.1.1 Nur bei "Umschaltung Sommer- /
Winterbetrieb" = "Ja"!

Ruckmeldung der "grof3ten Bei bestimmten Brennwerttfen kann zur
StellgréRe"? Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur des
(nur 8 Bit Stellgrof3en) Heizkreises die Information der im Heizkreis

grofRten HeizstellgroRe erforderlich werden.

Es wird stets der groRte im Aktor aktive 1 Byte-
StellgroRensollwert ermittelt und bei
freigegebener Rickmeldefunktion auf den Bus

ausgesendet.

Ja Die Riickmeldung der "gré3ten StellgréRe" ist
freigegeben.

Nein Die Rickmeldung der "gré3ten StellgrofRe” ist
gesperrt.
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Zykluszeit (PWM Periode)

(nur 1Byte StellgrofZen)

0,5 min

1 min

1,5 min

2 min

(z. B. bei nur

einem
Heizkorper)

2,5 min
3 min
3,5 min
4 min
4,5 min
5 min
5,5 min
6 min
6,5 min
7 min
7,5 min

8 min

8.5 min
9 min

9,5 min
10 min
11 min
12 min
13 min
14 min

15 min
(z. B.

Fulbodenheizu

ng / mehrere
Heizkorper)

16 min

17 min

18 min

19 min

20 min

Der Parameter "Zykluszeit" ist ausschlieZlich fur
pulsweitenmodulierte Ausgénge aktiv.

Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz des pulsweiten-
modulierten Signals fest und erlaubt somit eine An-
passung an die Verstellzykluszeiten (Verfahrzeit, die
der Antrieb zur Verstellung des Ventils von der
vollstéandig geschlossenen Position bis zur vollstandig
geodffneten Position bendtigt) der verwendeten
Stellantriebe. Zuséatzlich zur Verstellzykluszeit ist die
Totzeit (Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- bzw.
Abschalten keine Reaktion zeigen) zu
berlicksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit
unterschiedlichen Verstellzykluszeiten eingesetzt, so
ist die groRRere der Zeiten zu beriicksichtigen. (vgl. "
Ansteuerung der Ausgéange / Pulsweitenmodulation
(PWM) — Zykluszeit", Seite 10)
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&7 Uberwachung

Freigabe Uberwachung der
StellgréRen?

freigegeben

Der Aktor ist in der Lage, die an ihn gerichteten
StellgréRentelegramme von beispielsweise
einem Raumtemperaturregler (1 Bit oder 1 Byte)
zu Uberwachen. Der Parameter gibt die
Uberwachungsfunktion grundsatzlich frei.

Die Uberwachungsfunktion und somit das Objekt
"zyklische Uberwachung StellgréRen" ist freigegeben.

Die Uberwachungsfunktion ist gesperrt. Das Objekt

gesperrt "zyklische Uberwachung StellgroRen” ist deaktiviert.
Uberwachungszeit bei 33s 11 min Uberwachungszeit bei zyklischer Uberwachung
zyklischer Uberwachung der _ _ der StellgréRen. Die hier eingestellte Zeit sollte
StellgroRen 1 min 16 min mit der Zeit fir das zyklische Senden der
. . tellgré Reglers 0 insti .
2.2 min 22 min StellgroRe des Reglers Ubereinstimmen
4,4 min 30 min
. . Nur bei "Freigabe Uberwachung der
>,5 min 45 min StellgroRen?" = "freigegeben”!
7,7 min 60 min

Polaritat Objekt "zyklische
Uberwachung StellgroRen”

Objektwert beim Ausbleiben
von StellgréRen = 0

Objektwert beim
Ausbleiben von
StellgroRen =1

Legt die Polaritat des Objekts "zyklische
Uberwachung StellgréRen” fest.

Nur bei "Freigabe Uberwachung der
StellgréRen?" = “freigegeben”!

Alarmmeldung bei
Netzausfall?

Ja

Nein

Der Aktor bendtigt zur Ansteuerung der
Stellantriebe an den Ausgéngen Netzspannung.
Fehlt diese, bewegen sich die Antriebe in ihre
Ruhelage (stromlos gedffnet / geschlossen).
Damit ein Netzspannungsausfall am Aktor nicht
unerkannt bleibt, kann eine Netzausfallmeldung
Uber das Objekt "Alarmmeldung Netzausfall" auf
den Bus Ubertragen werden.

Die Alarmmeldung bei Netzausfall und somit das
Objekt "Alarmmeldung Netzausfall" ist freigegeben.

Die Alarmmeldung bei Netzausfall ist gesperrt. Das
Objekt "Alarmmeldung Netzausfall" ist deaktiviert.

Polaritat Objekt Objektwert bei Netzausfall = 0 | Legt die Polaritat des Objekts "Netzausfall" fest.
"Netzausfall"
Objektwert bei
Netzausfall = 1 12.1.1.1.2 Nur bei "Alarmmeldung bei
Netzausfall' = "Ja"!
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[7 Notbetrieb

Wert bei Notbetrieb 0% 60 % Legt den StellgréRensollwert bei aktiviertem
Sommer* Notbetrieb (bei Sommerbetrieb)* fest.
10 % 70 %
20 % 80 %
*: "Sommer" nur bei *. Nur bei freigegebener Betriebsarten-
freigegebener 30 % 90 % umschaltung!
Betriebsartenumschaltung!
' . U9 1409 100 %
50 %
Wert bei Notbetrieb 0% 60 % Legt den StellgroRensollwert bei aktiviertem
Notbetrieb bei Winterbetrieb fest.
Winter 10 % 70 %
20 % 80 %
12.1.1.1.3 Nur bei freigegebener Betriebsarten-
30 % 90 % umschaltung!
40 % 100 %
50 %
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[ Ausgang 1

Wirksinn der Kombination
Ventil / Stellantriebe

stromlos geschlossen

stromlos offen

Legt fest, ob der angesteuerte Antrieb im
spannungslosen Zustand geschlossen (NC)
oder gedffnet (NO) ist.

Art der StellgréRe

schaltend (1 Bit)

stetig
(pulsweitenmoduliert 1 Byte)

Gibt die GréRe des StellgroRenobjekts vor.

Im Normalbetrieb wird das tber das Objekt
"Ausgang 1" empfangene Schalttelegramm direkt an
den Ausgang 1 des Aktors unter Beriicksichtigung
des Parameters "Ventil im spannungslosen Zustand"
weitergeleitet.

Eine lber das Objekt "Ausgang 1" im Normalbetrieb
empfangene StellgrofRe wird durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal am
Ausgang umgesetzt.

zyklische Uberwachung der
Stellgro3e

freigegeben

gesperrt

Der Ausgang 1 kann der zyklischen
Uberwachung der StellgréRe zugeordnet
werden, falls die Uberwachung grundsatzlich
freigegeben ist (Parameter "Freigabe
Uberwachung der StellgroRen?" = "freigegeben”
auf der Parameterkarte "Uberwachung").

Der Ausgang 1 ist der zyklischen Uberwachung der
Stellgrof3e zugeordnet.

Der Ausgang 1 ist nicht der zyklischen Uberwachung
der Stellgrof3e zugeordnet.

Zwangsstellung?

freigegeben

Der Ausgang 1 kann der Zwangsstellungs-
funktion zugeordnet werden.

Der Ausgang 1 ist der Zwangsstellungsfunktion
zugeordnet. Das Objekt "Zwangsstellung" ist
freigegeben.

gesperrt Der Ausgang 1 ist nicht der Zwangsstellungsfunktion
zugeordnet. Das Objekt "Zwangsstellung” ist
deaktiviert.
Stellgrol3e bei 0% 60 % Legt den StellgroRensollwert bei aktivierter
Zwangsstellung Zwangsstellung (bei Sommerbetrieb)* fest.
Sommer* 10 % 70 %
Dieser Parameter ist unabhangig vom
20 % 80 % Parameter "Zwangsstellung?" immer sichtbar,
. 30 % 90 % da der Wert bei Zwangsstellung (Sommer)*
* .Sommer nur bei 0 0 auch bei Busspannungsausfall bzw. nach
freigegebener 40 % 100 % Busspannungswiederkehr aktiviert werden kann!
Betriebsartenumschaltung!
50 % *. Nur bei freigegebener Betriebsartenumschaltung!
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Stellgrof3e bei 0% 60 % Legt den StellgroRensollwert bei aktivierter
Zwangsstellung Zwangsstellung bei Winterbetrieb fest.
Winter 10% 70 %

Dieser Parameter ist unabhangig vom
20% 80 % Parameter "Zwangsstellung?" immer sichtbar,
da der Wert bei Zwangsstellung Winter auch bei

30 % 90 %
° ° Busspannungsausfall bzw. nach
40 % 100 % Busspannungswiederkehr aktiviert werden kann!
50 % Nur bei freigegebener Betriebsartenumschaltung!
Verhalten bei Das Verhalten bei Busspannungsausfall kann
Busspannungsausfall parametriert werden.
keine Reaktion Der vor Busspannungsausfall fir den Ausgang 1

aktive StellgréRensollwert (auch Zwangsstellung bzw.
Notbetrieb) bleibt auch nach Busspannungsausfall
weiterhin eingestellt.

Ventil schlieRRt In Abhangigkeit des Parameters "Ventil im
spannungslosen Zustand" wird der Ausgang 1
entweder bestromt bzw. nicht bestromt, sodass der
angesteuerte Antrieb schlief3t.

Ventil 6ffnet In Abhangigkeit des Parameters "Ventil im
spannungslosen Zustand" wird der Ausgang 1
entweder bestromt bzw. nicht bestromt, sodass der
angesteuerte Antrieb 6ffnet.

StellgroRe fur Zwangsstellung Es wird der unter "Wert bei Zwangsstellung" in
Abhé&ngigkeit der eingestellten Betriebsart
parametrierte Wert als StellgroRensollwert
Ulbernommen.

StellgroBe fiir Notbetrieb Es wird der unter "Wert bei Notbetrieb" auf der
Parameterkarte "Notbetrieb" in Abh&ngigkeit der
eingestellten Betriebsart parametrierte Wert als
StellgréRensollwert tbernommen.

Verhalten bei Das Verhalten bei Busspannungsausfall kann
Busspannungswiederkehr parametriert werden.

In Abhangigkeit des Parameters "Ventil im
spannungslosen Zustand" wird der Ausgang 1
entweder bestromt bzw. nicht bestromt, sodass der
angesteuerte Antrieb schlief3t.

In Abhangigkeit des Parameters "Ventil im
spannungslosen Zustand" wird der Ausgang 1
entweder bestromt bzw. nicht bestromt, sodass der
angesteuerte Antrieb offnet.

Es wird der unter "Wert bei Zwangsstellung" in
Abhé&ngigkeit der eingestellten Betriebsart
parametrierte Wert als StellgréRensollwert
Ubernommen.

Es wird der unter "Wert bei Notbetrieb" auf der
Parameterkarte "Notbetrieb" in Abh&ngigkeit der
eingestellten Betriebsart parametrierte Wert als
StellgroRensollwert ibernommen.

Ventil schlief3t

Ventil 6ffnet

Stellgrofie fur Zwangsstellung

Stellgrof3e fir Notbetrieb
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Objekt "Uberlast /
Kurzschluss"?

freigegeben

gesperrt

Der Aktor verfugt Uber eine Kurzschluss- bzw.
Uberlasterkennung wodurch nach einer
Erkennungszeit ein kurzgeschlossener bzw.
dauerhaft Uberlasteter Ausgang deaktiviert
werden kann. Die Kurzschluss / Uberlast-
erkennung ist im eingeschalteten Zustand eines
Ausgangs immer aktiv. Zusatzlich kann durch
diesen Parameter separat fur den Ausgang 1
freigegeben werden, ob eine Kurzschluss /
Uberlastmeldung tiber das Objekt

"Uberlast / Kurzschluss" auf den Bus (ibertragen
wird.

Die Uberlast / Kurzschlussmeldung fir den
Ausgang 1 ist freigegeben.

Die Uberlast / Kurzschlussmeldung fir den
Ausgang 1 ist gesperrt.

Polaritat Objekt
"Uberlast / Kurzschluss

Objektwert bei
Uberlast / Kurzschluss =0

Objektwert bei
Uberlast / Kurzschluss = 1

Legt die Polaritat des Objekts "Uberlast /
Kurzschluss" fest.

Nur bei "Objekt 'Uberlast / Kurzschluss'?" =
"freigegeben"!

[ Ausgang2-6

siehe Ausgang 1!
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